INSTRUCTIUNI DE PROGRAMARE A SERVOMOTORULUI TUBULARDMR

Nerespectarea acestui manual poate duce la raniri sau la deces. Pastrati manualul pentru referinta.

1. SPECIFICATII TEHNICE
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Alimentare electricd: 230VAC/ 50 Hz
Limitatoare de cursa: mecanice
Frecventd transmisie: 433,92 MHz
Putere transmisie: 10 mW
Temperatura de operare: ~-10°C -~ +50°C
Grad de protectie: P44
Interval mediu: 200 de metri (in spatiu deschis), 35 de metri (in interior)

Receptor radio incorporat,
Capacitatea de a stoca pana la 20 de emitatoare intr-un motor. Fiecare emitdtor addugat il va sterge pe cel addugat initial.

Producdtorul isi rezerva toleranta de date din catalog din cauza utilizarii in conditii diferite.

Unitatea de control functioneaza cu toate emitatoarele din seria DC care se afld in oferta ALUPROF S.A.

2. CONEXIUNI ELECTRICE
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Alimentare electrica: 230V / 50Hz
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ATENTIE

- Instalarea motorului trebuie efectuata de persoane autorizate.

- Motorul este proiectat pentru a fi utilizat in spatii uscate si nu trebuie expus la conditii meteorologice directe.

- Motorul trebuie sa fie alimentat de un circuit separat si protejat de o siguranta cu actiune rapida de ex. Intrerupator de tipul B10

In conformitate cu dispozitiile Directivei Parlamentului European si al Consiliului 2012/19 / UE din 4 iulie 2012 privind
echipamentele electrice si electronice uzate (DEEE) este interzis de a plasa echipamente uzate marcate cu simbolul unui cos de
gunoi, impreund cu alte deseuri. Utilizatorul este obligat sd transfere echipamentele utilizate catre un anumit punct de colectare
pentru prelucrare corespunzatoare. Acest marcaj inseamnd, in acelasi timp, ca echipamentul a fost introdus pe piata dupd 13
august 2005. Aceste obligatii legale au fost introduse pentru a reduce cantitatea de deseuri generate de echipamentele electrice
si electronice uzate si pentru a asigura un nivel adecvat de colectare, de recuperare si de reciclare. In echipamentul nu mai sunt
componente periculoase, care ar avea un impact deosebit de negativ asupra mediului si a sanatatii umane.
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3.TELECOMENZI
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LEGENDA

PARTEA SUPERIOARA - apisarea acestui buton va muta covorul ruloului in sus.

PARTEA INFERIOARA - apisarea acestui buton va muta covorul ruloului in jos.

P2 - apdsarea acestui buton va trece motorul in modul de programare.
K+ - apdsarea acestui buton va schimba pe canalul urmator.

K- - apdsarea acestui buton va schimba pe canalul anterior.

K1 - butonul primului canal

K2 - butonul pentru al doilea canal

MODE - butonul activeaza setarile ceasului si datei

DC3102 DC3100

DC 229
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La comutatoarele montate pe perete DC 1675 si DC 1676 functia, P2DE SISTEM” este
activata prin apdsarea simultana a butoanelor, MODE" K+".
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Activarea tastei,P2"la emitdtoarele DC1670, DC1671, DC315, DC2291 se realizeaza printr-o combinatie a tastelor apasate simultan

,STOP”si,SUS”.
DC 1670 DC 1671 DC315 DC 2291
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4. PROGRAMAREA PRIMULUI TRANSMITATOR.
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Apdsati butonul de “programare”
de pe cablul corpului principal al
servomotorului ceea ce va fi confirma
printr-un semnal sonor (1xBIP).

Intr-un interval de dou& secunde . P Dupa efectuarea corecta a setdrilor
Apasati tasta "SUS" ceea ce va fi P

apdsati de doua ori butonul ,P2"al ) servomotorul va emite un semnal sono
confirmat printr-un semnal sonor

sistemului, a transmitatorului, cea ce va (6xBIP) si se va comuta in modul de

(1xBIP).
fi confirmat cu un semnal sonor (2xBIP), control obisnuit.
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Pornind alimentarea emitatorului Intr-un interval de doud secunde . - Dupd efectuarea corectd a setdrilor
Apdsati tasta “SUS" ceea ce va fi

acesta va confirma disponibilitatea de apasati de doua ori butonul ,P2"al . servomotorul va emite un semnal sono
confirmat printr-un semnal sonor
programare printr-un semnal sonor sistemului, a transmitdtorului, cea ce va| (1xBIP) (6xBIP) si se va comuta in modul de
scurt (1xBIP). fi confirmat cu un semnal sonor (2xBIP) control obisnuit.

O Aceasta functie sterge emitdtorele memorate anterior din memoria motoarelor

5. SETAREA MANUALA A POZITIILOR LIMITA.

1. Porniti roleta in directia de inchidere pana cand se opreste in pozitia de capat (in cazul in care cortina s-a desfacut in intregime iar
servomotorul functioneazé in continuare, trebuie sé opriti roleta si sa treceti la punctul 3)..

2. Miscand selectorul rotativ (marcat cu o ségeata f) in directia (+) stabiliti pozitia doritd a covorului.

3.1n cazul in care depasiti pozitia dorita, trebuie s ridicati ruloul, rotiti selectorul rotativ de cateva ori in directia (-) si repetati procedura de la
primul punct.

1. Porniti ruloul in directia de deschidere, pand cand se va opri in pozitia finald (dacd covorul intrd in continuare in caseta, trebuie sa opriti
ruloul si sa treceti la punctul 3).

2. Miscand selectorul rotativ (marcat cu o sdgeata 8 ) in directia (+) stabiliti pozitia doritd a covorului.

3. Dacd pozitia solicitatd este depdsita coborati ruloul si reglati selectorul in directia (-) si repetati procedura de la pasul 1.

6. ADAUGAREA UNUI ALT TRANSMITATOR.
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Apasati de doud ori butonul “P2’, Dupi o configurare corects
programat deja, ceea ce va fi confirmat Apdsati butonul P2"al noului a setarilor receptorul radio va
printr-un semnal sonor (2xBIP). transmitdtor reactiona prin emiterea unui semnal

sonor (5xBIP).
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7. SCHIMBAREA DIRECTIEI DE MISCARE
3x¢
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Servomotorul trebuie sd fie
oprit. Apoi, trebuie sé tineti apdsat

Tineti apasat butonul pand cand
auziti un triplu bip (3xBIP), ceea
butonul de sistem al servomotorului ce fnseamna acceptarea procedurii

timp de aproximativ 6 secunde. de schimbare a directiei de rotatie a

servomotorului.
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Pornind alimentarea emitétorului Intr-un interval de doud secunde

acesta va confirma disponibilitatea de apasati de doua ori butonul ,P2"al
programare printr-un semnal sonor

scurt (1xBIP).

sistemului, a transmitatorului, cea ce va

fi confirmat cu un semnal sonor (2xBIP).

Apadsati tasta "JOS" ceea ce va fi
confirmat printr-un semnal sonor
(1xBIP).

8. ACTIVAREA MODULUI IMPULS.
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Apasati butonul "P2" ceea ce va fi Apdsati tasta "SUS" ceea ce va fi

confirmat printr-un semnal sonor confirmat printr-un semnal sonor

(1xBIP). (1xBIP).

Apasati tasta,P2"
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Dupa efectuarea corecta a setarilor
servomotorul va emite un semnal sono
(6xBIP) si se va comuta in modul de
control obisnuit.

3 X<
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Dupa o configurare corectd a setarilor
receptorul radio va reactiona prin
emiterea unui semnal sonor (3xBIP)

siva efectua o miscare in sus siin
jos. Dispozitivul va trece in modul fara
asteptare, pentru a trece din nou la
modul de asteptare trebuie sa restabiliti

9. STERGEREA EMITATOARELOR DIN MEMORIA SERVOMOTORULUI

1x< 1x¢

=1

O

O

Apdsati butonul “P2" ceea ce va fi Apasati tasta "STOP" ceea ce va fi

confirmat printr-un semnal sonor confirmat printr-un semnal sonor

(1xBIP). (1xBIP).

Apasati tasta,P2"

secventele de programare.
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Dupa o configurare corectd a setdrilor
receptorul radio va reactiona prin
emiterea unui semnal sonor (3xBIP) si

va efectua o miscare in sus si in jos.

O Procedura de stergere inseamna ca toate emitdtoarele conectate cu servomotorul vor fi eliminate.

Producator:

NALUPROF

ALUMINIUM SYSTEMS

Fabrica de productie din Opole:

str. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polonia
tel. +48 77 40 00 000, fax +48 77 40 00 006
e-mail: aluprof@aluprof.eu

str. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biata, Polonia
tel. +48 33 81 95 300, fax +48 33 8220 512

Sediul Central; Fabrica de productie din Bielsko-Biata:
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