MANUAL DE PROGRAMARE PENTRU MOTOARELE DM, SERIA EV/Y

Nerespectarea acestui manual poate duce la raniri sau la deces. Pastrati manualul pentru referinta.

1. SPECIFICATII TEHNICE

Detector de obstacole,
Receptor radio incorporat,

Alimentare electrica: 230VAC/ 50 Hz

limitatoare de cursa: Electronice

Frecventd transmisie: 433,92 MHz

Putere transmisie: 10 mW

Temperatura de operare: ~-10°C-~+50°C

Grad de protectie: P44

Interval mediu: 200 de metri (in spatiu deschis), 35 de metri (in interior)

Capacitatea de a stoca pana la 20 de emitatoare intr-un motor. Fiecare emitator adaugat il va sterge pe cel addugat initial.,
Posibilitatea de control prin telecomanda sau prin comutator cu doua sensuri in sistemul pas cu pas,

Producédtorul isi rezerva toleranta de date din catalog din cauza utilizérii in conditii diferite.
Unitatea de control functioneaza cu toate emitatoarele din seria DC care se afld in oferta ALUPROF S.A.

2. CONEXIUNI ELECTRICE

Dupa conectarea motorului tubular la sursa de alimentare, se vor auzi imediat 3 bipuri (3x BIP), iar daca este deja asociat cu un transmitdtor, va face o miscare

scurta fn sus sin jos.

LT N PE

s e R
ATENTIE Pentru ca sistemul sd functioneze corect:
H
) ) N ) - se recomanda utilizarea inelelor de sigurantd W8, WL&P sau W OCTOEASY
- Instalarea motorului trebuie efectuata de persoane autorizate. )
/
- Motorul este proiectat pentru a fi utilizat in spatii uscate si nu trebuie expus la - se recomanda folosirea opritorilor pe lamela finala,
conditii meteorologice directe. . )
E ¥ 2
- Motorul trebuie sa fie alimentat de un circuit separat si protejat de o siguranta cu - gjustati cuplul maxim al motorului (Nm) la greutatea covorului,
actiune rapida de ex. Intrerupator de tipul B10
L L trebuie setatd pozitia limitd superioara si inferioara )
/ P a
( A In conformitate cu dispozitiile Directivei Parlamentului European si al Consiliului 2012/19 / UE din 4 iulie 2012 privind
echipamentele electrice si electronice uzate (DEEE) este interzis de a plasa echipamente uzate marcate cu simbolul unui cos de
gunoi, impreund cu alte deseuri. Utilizatorul este obligat sd transfere echipamentele utilizate catre un anumit punct de colectare
pentru prelucrare corespunzatoare. Acest marcaj inseamnd, in acelasi timp, ca echipamentul a fost introdus pe piata dupd 13
august 2005. Aceste obligatii legale au fost introduse pentru a reduce cantitatea de deseuri generate de echipamentele electrice
si electronice uzate si pentru a asigura un nivel adecvat de colectare, de recuperare si de reciclare. In echipamentul nu mai sunt
componente periculoase, care ar avea un impact deosebit de negativ asupra mediului si a sanatatii umane.
A, %

Ne rezervam dreptul de efectuare a modificarilor tehnice.
Valabil de la 2021.07.05
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MANUAL DE PROGRAMARE PENTRU MOTOARELE DM, SERIA EV/Y

3. TELECOMENZI
DC305 DC306 DC313 DC920 DC289 DC288 DC287

PARTEA _
INFERIOARA
DC 448 DC 661 DC 229

PARTEA _ PARTEA _ PARTEA _

SUPERIOARA SUPERIOARA SUPERIOARA
STOP ; STOP )

PARTEA _ PARTEA _ PARTEA _

INFERIOARA INFERIOARA INFERIOARA

wood) r2) 0%

LEGENDA DC 1600 DC 1602

PARTEA SUPERIOARA - apésarea acestui buton va muta covorul ruloului in sus. . : .

PARTEA INFERIOARA - apasarea acestui buton va muta covorul ruloului in jos. SUPERIOARA
P2 - apdsarea acestui buton va trece motorul in modul de programare.

K+ - apdsarea acestui buton va schimba pe canalul urmator. N P STOP

K- - apdsarea acestui buton va schimba pe canalul anterior. _ _ i

K1 - butonul primului canal y . DOt

K2 - butonul pentru al doilea canal

MODE - butonul activeaza setarile ceasului si datei

A La comutatoarele montate pe perete DC 1675 si DC 1676 functia,
P2DE SISTEM"este activatd prin apasarea simultand a butoanelor,MODE" K+"

DC1675 DC1676 DC1673

K+ PARTEA _ + PARTEA _
= . n SUPERIOARA N . SUPERIOARA

alL]g
16
il

MODE o = STOP P2 STOP
- - - ~ PARTEA - ” PARTEA
INFERIOARA

Activarea tastei,P2"la emitdtoarele DC1670, DC1671, DC315, DC61 se realizeaza printr-o combinatie a tastelor apdsate simultan
,STOP"si,SUS".

DC 1670 DC1671 DC315 DC 2291

PARTEA
PARTEA PARTEA SUPERIOARA
o« \SUPERIOARA SUPERIOARA -
STOP

‘ - ‘ E ‘ e+ {sTOP STOP - e
‘ ‘ ~ -INFERIOARA
‘ ” ” ~ PARTEA _ PARTEA _ 1

INFERIOARA INFERIOARA

K1 K2
-

Ne rezervam dreptul de efectuare a modificarilor tehnice.
Valabil de la 2021.07.05
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MANUAL DE PROGRAMARE PENTRU MOTOARELE DM, SERIA EV/Y

4. PROGRAMAREA PRIMULUI TRANSMITATOR.

* 1X¢

2X¢

1X¢

OK

Apadsati butonul SET (de pe capul
motorului), se va auzi imediat un

semnal sonor (x1 BIP)

Tntr-un interval de aproximativ doud
secunde, apasati de doud ori butonul
,P2"si veti auzi un semnal sonor
(x2 BIP).

Apasati tasta,SUS" ceea
ce va fi confirmat printr-un semnal

sonor (x1 BIP).

Dupa programarea corectd, motorul

va face o miscare SUS - JOS.

A Aceasta functie sterge din memoria motorului transmitatoarele memorate anterior si pozitiile limita setate.

5. ADAUGAREA UNUI ALT TRANSMITATOR.

2xJ¢

NEN

K

Apdsati de doud ori butonul ,P2’,
programat deja, ceea ce va fi confirmat

printr-un semnal sonor (x2 BIP).

Apdsati butonul ,P2"al noului

transmitdtor

Dupa programarea corectd, motorul
va face o miscare SUS - JOS.

6. SCHIMBAREA DIRECTIEI DE MISCARE

Apdsati si mentineti apasat butonul
SET (de pe capul motorului) timp de

aproximativ 6 secunde.

K

Tineti apasat butonul pana cand

motorul se miscd SUS - JOS,
asta inseamna ca directiile de
miscare au fost schimbate.

2Xs

1 X<

K

Apasati butonul SET (de pe capul
motorului) motorul va face o miscare

SUS - JOS

Intr-un interval de doua secunde apasati
de doua ori butonul ,P2"al sistemului, a
transmitétorului, cea ce va fi confirmat

cu un semnal sonor (x2 BIP).

Apasati tasta ,JOS" ceea
ce va fi confirmat printr-un semnal

sonor (x1 BIP).

Dupa programarea corectd, motorul
tubular va face o miscare in
jos SITN SUS si este gata de utilizare

regulata.

Ne rezervam dreptul de efectuare a modificarilor tehnice.
Valabil de la 2021.07.05
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MANUAL DE PROGRAMARE PENTRU MOTOARELE DM, SERIA EV/Y

7. PROGRAMAREA POZITIILOR LIMITA

7.1. Setarea manuala a pozitiilor limita.

1Xds

2 | 2

O] 1O

11X

Apadsati butonul ,P2” Apasati tasta,SUS" ceea ce Apasati butonul ,P2"
va fi confirmat printr-un semnal sonor|

(x1 BIP).

ceea ce va fi confirmat printr-un ceea ce va fi confirmat printr-un

semnal sonor (x1 BIP). semnal sonor (x1 BIP).

Motorul va face o miscare JOS si SUS

7.1.1. Pozitia limita superioara

T T

OK

Cand pozitia superioard doritd este

o ., atinsa apdsati si mentineti apdsat
Apésati butonul,sus . Motorul va face o miscare JOS si SUS
butonul ,STOP"timp de 6 secunde.

Pozitia limita superioara a fost setata.
Continuati sa setati pozitia limitd

inferioara.

7.1.2. Pozitia limita inferioara

Cand pozitia inferioara doritd este

L , atinsa apdsati si mentineti apasat
Apasati butonul,Jos Motorul va face o miscare JOS si SUS

butonul ,STOP"timp de 6 secunde.

OK

Pozitia limitd inferioara a fost setata.

Motorul va iesi automat din modul de|
configurare si este gata de utilizare
regulata.

ALUPROF

Ne rezervam dreptul de efectuare a modificarilor tehnice.
Valabil de la 2021.07.05



MANUAL DE PROGRAMARE PENTRU MOTOARELE DM, SERIA EV/Y

7.2. Setarea automata a pozitiilor limita.

ATENTIE

- Pentru a activa setdrile de actualizare automata a pozitiei limitd, este necesar sa folositi inele de sigurantd WB, WL&P sau OCTOEASY, impreuna cu opritori in lamela finala.

H

- Optiunea de setare automatd a pozitiei limita nu functioneaza pe motoarele DM45EV/Y - 40/15.

11 X< : 11 Xé| 11 X<
L

®) ®)

Apasati butonul,P2" ceea Apdsati tasta,SUS" ceea Apasati butonul,P2" ceea

ce va fi confirmat printr-un semnal ce va fi confirmat printr-un semnal ce va fi confirmat printr-un semnal Motorul va face o migcare JOS si SUS

v

Covorul va reveni la pozitia limita

sonor (x1 BIP). sonor (x1 BIP). sonor (x1 BIP).

Covorul va atinge pozitia limitd Covorul va atinge pozitia limita superioard, motorul va iesi automat
Apasati butonul, sus” N inferioars ) ~
superioard Interioara din modul de configurare si este gata

de utilizare regulata.

7.3. Actualizare automata a pozitiilor limita

ATENTIE

- Dupa activarea functiei, motorul va testa automat pozitiile limitd la fiecare 30 de zile, ceea ce se intdmpla automat fara interventia utilizatorului.

- Pentru a activa setdrile de actualizare automata a pozitiei limitd, este necesar sa folositi inele de siguranta WB, WL&P sau OCTOEASY, impreuna cu opritori in lamela finala si

programarea anterioard a pozitiilor limita.

Dupé 12 secunde motorul va face

Daca sunt setate pozitiile limitd,
apasati si mentineti apdsat butonul

SET (pe capul motorului tubular) timp Dupa 6 secunde motorul va face Dupa 10 secunde motorul va face o miscare JOS SI SUS si veti auzi
de 12 secunde, dupa aceea veti o miscare JOS - SUS o miscare JOS - SUS semnalul sonor
auzi un semnal sonor
(x1 BIP). (1x BIP)
J
ATENTIE

Pentru a dezactiva functia de reglare automata a pozitiilor limita, repetati procedura. Ceea ce va fi confirmat printr-un semnal sonor (1xBIP).

Ne rezervam dreptul de efectuare a modificarilor tehnice.
Valabil de la 2021.07.05
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MANUAL DE PROGRAMARE PENTRU MOTOARELE DM, SERIA EV/Y

7.4, setarea pozitiei de confort

ATENTIE

-Tnainte de a configura o pozitie confortabild este necesara programarea anterioaré a pozitiilor limita.

ol

Determinati pozitia covorului

Apasati si mentineti apasat butonul ,STOP|

timp de 6 secunde.

Motorul va face o miscare JOS si SUS

K

N

(confortabild) in timp ce covorul
se afld in orice pozitie, va rugdm
sa apasati si tineti apdsat butonul
,STOP"pand cand covorul incepe
sa se deplaseze spre pozitia
(confortabild).

N
Pentru a seta o pozitie prestabilitd

7.5. Stergerea pozitiei de confort

Mutati covorul in pozitia de confort

Intr-un interval de aproximativ doud
secunde, apasati butonul ,STOP"de

cinci ori.

3Xxds

OK

Dupé efectuarea setdrilor corecte, motorul

va scoate un sunet (3xBIP).

7.6. Stergerea pozitiilor limita.

X<

O

1xdg

L1

1Xds

O

Apdsati butonul ,P2"
ceea ce va fi confirmat printr-un

semnal sonor (x1 BIP).

Apdsati butonul ,JOS”
care va fi confirmat printr-un semnal

sonor (1xBIP).

Apasati butonul ,P2" ceea
ce va fi confirmat printr-un semnal

sonor (x1 BIP).

Motorul va face o miscare JOS si SUS

8. ACTIVAREA MODULUI IMPULS.

X<

O

X

Apasati butonul ,P2" ceea
ce va fi confirmat printr-un semnal

sonor (x1 BIP).

Apdsati butonul,SUS" care
va fi confirmat printr-un semnal

sonor (1xBIP).

Apadsati butonul,JOS”
care va fi confirmat printr-un semnal

sonor (1xBIP).

K

P
Dupa finalizarea instalarii motorul va
scoate un sunet:

(x2 BIP) - daca functia este activa,
(x1 BIP) - daca functia este inactiva.

Pentru a schimba functia, va rugam sa
repetati procedura.

N

ALUPROF

Ne rezervam dreptul de efectuare a modificarilor tehnice.

Valabil de la 2021.07.05



MANUAL DE PROGRAMARE PENTRU MOTOARELE DM, SERIA EV/Y

9. FUNCTIA DE INTOARCERE AUTOMATA ATUNCI CAND ESTE INTALNIT UN OBSTACOL.

1X¢

1 X<

L0

1 X<

=0

Apasati butonul ,P2"ceea ce va fi
confirmat printr-un semnal sonor

(x1 BIP).

Apdsati butonul,JOS”
care va fi confirmat printr-un semnal

sonor (1xBIP).

Apadsati butonul,JOS”
care va fi confirmat printr-un semnal

sonor (1xBIP).

K

P
Dupa finalizarea instalarii motorul va
scoate un sunet:

(x2 BIP) - daca functia este activa.,
(x1 BIP) - daca functia este inactiva.

Pentru a schimba functia, va rugam sa
repetati procedura.

N\

10. SELECTAREA MODULUI DE DETECTARE A OBSTACOLELOR

mod | - (sensibilitate medie - setat la fabrica) - sensibilitatea de detectare este scazuta cu o rotatie a motorului din pozitia finala.
mod Il - (cea mai mare sensibilitate) - sensibilitatea de detectare a scazut cu 1/5 din rotirea axului din pozitia finala.
mod IIl - (cea mai micd sensibilitate) - sensibilitatea de detectare a scazut pe intreaga indltime de lucru.

1X¢

|1 X&

=0

1X¢

L

Apasati butonul ,P2"
ceea ce va fi confirmat printr-un

semnal sonor (x1 BIP).

Apdsati tasta,STOP” ceea

ce va fi confirmat printr-un semnal sonor

(x1 BIP).

Apdsati tasta,JOS" ceea
ce va fi confirmat printr-un semnal

sonor (x1 BIP).

K

p
Dacd modul | este activ, motorul
efectueaza o singura miscare usoard
in ambele directii.

Daca modul Il este activ, motorul
efectueaza doua miscari usoare in
ambele directii.

Daca modul Il este activ, motorul
efectueaza trei miscari usoare in
ambele directii.

Pentru a schimba functia, va rugdm
sa repetati procedura.

11. REVENITI LA SETARILE DIN FABRICA.

(Aceasté procedurd sterge intreaga memorie a motorului, inclusiv pozitiile limita si toate telecomenzile.

1 X<

1 X<

)

1X¢

K

Apdsati butonul,P2" ceea
ce va fi confirmat printr-un semnal

sonor (x1 BIP).

Apdsati tasta,STOP" ceea
ce va fi confirmat printr-un semnal sonor

(x1 BIP).

Apasati butonul ,P2"
ceea ce va fi confirmat printr-un

semnal sonor (x1 BIP).

Dupa efectuarea setarilor
corecte, motorul va face o miscare

SUS - JOS.

Ne rezervam dreptul de efectuare a modificarilor tehnice.
Valabil de la 2021.07.05
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NALUPROF

ALUMINIUM SYSTEMS

Fabrica de productie din Opole:

str. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polonia
tel. +48 77 40 00 000, fax +48 77 40 00 006
e-mail: aluprof@aluprof.eu

Sediul Central; Fabrica de productie din Bielsko-Biata:
str. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biata, Polonia
tel. +48 33 81 95 300, fax +48 33 8220 512

Ne rezervam dreptul de efectuare a modificarilor tehnice.
Valabil de la 2021.07.05



