ANLEITUNG ZUR PROGRAMIERUNG VON DM EV/Y-ANTRIEBEN

Die Nichtbeachtung dieser Anleitung kann lhr Leben und lhre Gesundheit gefdhrden Die Anleitung ist zum bewahren.

1. TECHNISCHE SPEZIFIKATION

Stromversorgung: 230VAC/ 50 Hz

Endschalter Ektronische

Frequenz 433,92 MHz

Sendeleistung: 10 mW

Betriebstemperatur: ~-10°C -~ +50°C

Schutzart: P44

Ubertragungsreichweite 200 Meter (im Freien), 35 Meter (in Gebduden)

Reagiert auf Hindernisse,

Eingebauter Funkempfénger,

Es konnen bis zu 20 Sender programmiert werden, die darauffolgenden Sender tberschreiben die urspriinglich programmierten,
Steuerungsmaoglichkeit mit hilfe von Funksender oder manuel mit einen Tastenschalter im Schritt fir Schritt System,

Der Hersteller behdlt die Toleranz von Katalogdaten vor aufgrund von Verwendung in verschiedenen Bedingungen.
Zu Motor passen alle Sender der DC-Serie, die sich im Angebot der Firma ALUPROF S.A. befinden.

2. BEISPIELHAFTER ANSCHLUSS DES MOTORS

Nachdem die Stromversorgung ordnungsgemal angeschlossen wurde , gibt der Antrieb drei kurze Pieptdne (x3 BIP) aus und wenn ein Sender im Speicher
des Antriebs gespeichert ist, bewegt sich der Antrieb in beide Richtungen.
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ACHTUNG Damit das System richtig funktioniert:

- Die Montage des Antriebs sollte durch beftigtes Personal durchgefihrt werden fVervvéndung Yon Sicherungsfedern WB, WL&F, W OCTOEASY

(die entsprechende Befugnisse besizten). f/
- Die Anwendung des Motors ist fir trockene Rdume bestimmt und sollte nicht den -Verwendung von Arretierungen und Anschlagstopfen im Endstab
direkten Witterungsverhaltnissen ausgesetzt werden. )
- Der Motor sollte Uber eine separate Leitung versorgt und durch einen - Das maximale Drehmoment des Motors (Nm) auf das Gewicht des
Leitungsschutzschalter B10 abgesichert werden. Panzers anpassen,,
L I Die obere und untere Endposition einstellen )
4 .\ Gemal3 der Richtlinie 2012/19/EU des Europdischen Parlaments und des Rates vom 4. Juli 2012 (iber Elektro- und Elektronik-

Altgerate (WEEE) ist es verboten, Elektro- und Elektronik-Altgeréte, gekennzeichnet durch das Symbol der durchgestrichenen
Mldilltonne, mit anderen Abfdllen zu verwerten. Der Nutzer ist verpflichtet, die Elektro- und Elektronik-Altgeréte an
gekennzeichneten Sammelstellen zur entsprechenden Verwertung abzugeben. Die Kennzeichnung deutet auch darauf hin,
dass das Gerat nach dem 13. August 2005 auf den Markt eingefiihrt wurde. Die oben genannten Verpflichtungen wurden
eingefihrt, um Abfélle von Elektro- und Elektronikgeréten zu vermeiden und Wiederverwendung, Recycling und andere
Formen der Verwertung zu sichern. Diese Gerate bestehen aus Materialien, deren gefahrliche Inhaltsstoffe zu besonderen

L /) Umwelt- und Gesundheitsrisiken fihren kénnen

Technische Anderungen vorbehalten.
Stand 2021.07.05
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ANLEITUNG ZUR PROGRAMIERUNG VON DM EV/Y-ANTRIEBEN

3.BESCHREIBUNG DER SENDER

DC305 DC306 DC313 DC920 DC289 DC288 DC287

DC 448 DC 661 DC 229

| -
1 &= = o)
D 3

AUF - Das betdtigen der Taste beweirkt, dass sich der Rollladenpanzer nach oben bewegt. : . : .

AB - Das betatigen der Taste beweirkt, dass sich der Rollladenpanzer nach unten bewegt. /m
P2 - Das betdtigen der Taste ruft die Programmierfunktion aus.

K+ - Das betdtigen der Taste schaltet den Sender auf den néchsten Kanal um. Pe A
K- - Das betétigen der Taste schaltet den Sender auf den vorherigen Kanal um. _ - -

K1 - die Tasten des 1. Kanals. Dot
K2 - die Tasten des 2. Kanals. - -

MODE - Taste zum Aktivieren der Uhrzeit- und der Datumseinstellungen.

EH

A Aktivierung der P2-Taste in den Sendern DC1675 und DC1676 wird
durch die gleichzeitige betatigung der der MODE- und K+ - gemacht.

DC 1675 DC 1676 DC1673

A Aktivierung der P2-Taste in den Sendern DC1670, DC1671, DC315, DC61 wird durch die gleichzeitige betatigung der Tasten
,STOP"und ,AUF" ausgeruft.

DC 1670 DC 1671 DC315 DC 2291
AUF
: e |
‘ _ ‘ _ ——H STOP STOP
N i
K1 K2 B
— ) (W)

Technische Anderungen vorbehalten.
Stand 2021.07.05
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ANLEITUNG ZUR PROGRAMIERUNG VON DM EV/Y-ANTRIEBEN

4. PROGRAMMIERUNG DES ERSTEN SENDERS.

o IXCE 2Xe | 1 X<

= OK

Die Programmiertaste die sich am In einem Abstand von zwei sekunden Driicken Sie bitte die Taste , AUF" des .
Nach der korrekten Programmierung
kopf des Motors befindet driicken zwei mal die P2-Taste driicken was Senders, dieses wird lhnen durch X ) .
des Senders wird der Antrieb eine
was durch ein Tonsignal bestatigt durch ein Tonsignal bestétigt wird einen kurzen Piepton bestdtigt AUF-AB Bewegung machen
wird. (x1 BIP) (x2 BIP). (x1 BIP).

A Diese Funktion l6scht aus dem Motorspeicher zuvor gespeicherte Sender und l6scht die eingestellten Endpositionen

5. HINZFUGUNG EINES NEUEN SENDERS.

2xJ¢

N OK

In einem Abstand von zwei Sekunden Nach der korrekten Programmierung

—_— ’ ~ Die P2-T
wird die Taste,P2" des bereits le P2-Taste des neuen Senders des Senders wird der Antrieb eine
programmierten Senders zweimal driicken. AUF-AB Bewegung machen

gedriickt, was durch ein Tonsignal (x2 BIP),

6. ANDERUNG DER BASIS DREHRICHTUNG DES ANTRIEBS

OK

Die Taste gedruckt halten, bis der

*

Antrieb eine AUF-AB Bewegung

Die Programmiertaste etwa 6 sek. langf macht was beduetet das die

gedrickt halten die sich am kopf des Procedur der Richtungsanderung

Motors befindet akceptiert ist

2Xs S 1xdg

Die Programmiertaste die sich am In einem Abstand von zwei Sekunden Driicken Sie bitte die Taste ,AB" des Nach der korrekten Einstellung bestatig

kopf des Motors befindet driicken wird die Taste ,P2" des Senders Senders, dieses wird Ihnen durch der Antrieb das mit einer auf- und

was durch eine AUF-AB Bewegung zweimal gedriickt, was durch ein einen kurzen Piepton bestétigt AB-bewegung und wechselt in den
bestatigt wird Tonsignal (x2 BIP). (x1 BIP). Steuermodus.

Technische Anderungen vorbehalten.
Stand 2021.07.05
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ANLEITUNG ZUR PROGRAMIERUNG VON DM EV/Y-ANTRIEBEN

7. PROGRAMIERUNG DER ENDPOSITIONEN

7.1. Manuele einstellung der Endpositionen

1Xds

2

[®)

11X

2

@)

Dricken Sie bitte die
Taste,P2" des Senders, dieses wird
Ihnen durch einen kurzen Piepton

bestatigt (x1 BIP).

Dricken Sie bitte die Taste
L,AUF" des Senders, dieses wird Ihnen
durch einen kurzen Piepton bestétigt

(x1 BIP).

Driicken Sie bitte die
Taste,P2" des Senders, dieses wird
Ihnen durch einen kurzen Piepton

bestatigt (x1 BIP).

Der Antrieb wird einen AUF-AB

Bewegung machen

7.1.1. Obere Endposition

L

=

OK

Die AUF-Taste betétigen

Nach dem erreichen der oberen
Endposition die STOP-Taste fir 6 sek.

gedriickt halten

Der Antrieb wird einen AUF-AB

Bewegung machen

Die obere Endposition wurde
eingestelt.
Jezt mit der Eintellung der unteren
Endposition fortfahren

7.1.2. Untere Endposition

Die AB-Taste betatigen

Nach dem erreichen der unteren
Endposition die STOP-Taste fir 6 sek.
gedrlckt halten

Der Antrieb wird einen AUF-AB

Bewegung machen

OK

Die untere Endposition wurde

eingestelt. Der Motor verldsst
automatisch die Programmierfunktion|
und wechselt in den Steuermodus

ALUPROF

Technische Anderungen vorbehalten.
Stand 2021.07.05



ANLEITUNG ZUR PROGRAMIERUNG VON DM EV/Y-ANTRIEBEN

7.2. Automatische Einstellung der Endpositionen

ACHTUNG

- Um die automatische Einstellung der Endpositionen zu ermaglichen ist erforderlich die Verwendung von WB-, WL&P- oder WOCTOEASY-Sicherungsfedern zusammen mit dem
Kunststoffstopsels fur den Endstab oder Anschlagstopfen

- Die automatische Einstellung der Endlagen funktioniert nicht bei DM45EV/Y- 40/15 Motoren

X<

= 1

2 | 2

®) ®)

11 X< 11 X<

H

Der Antrieb wird einen AUF-AB

Bewegung machen

Driicken Sie bitte die Driicken Sie bitte die Taste Driicken Sie bitte die

Taste ,P2" des Senders, dieses wird L,AUF" des Senders, dieses wird Ihnen Taste ,P2" des Senders, dieses wird
Ihnen durch einen kurzen Piepton

bestatigt (x1 BIP). (x1 BIP).

durch einen kurzen Piepton bestatigt Ihnen durch einen kurzen Piepton

bestétigt (x1 BIP).

v

Der Rollladenpanzer kehrt zur

Der Rollladenpanzer erreicht die ober Der Rollladenpanzer erreicht die

. s oberen Endposition zurlick, der
Die AUF-Taste betétigen » -
Endposition untere Endposition Motor wechselt automatisch in den

Steuermodus

7.3. Automatische Aktualisierung der Endpositionen

ACHTUNG

- Nach der aktivierung dieser Funktion wird der Antrieb jeden Monat automatisch die Endpositionen aktualisiren was sich automatisch ohne Benutzereingriff tut

- Um die Aktualisierung der automatischen Einstellung der Endpositionen zu ermaglichen ist erforderlich die Verwendung von WB-, WL&P- oder WOCTOEASY-Sicherungsfedern
zusammen mit dem Kunststoffstdpsels fir den Endstab oder Anschlagstopfen und die frihere Programmierung der Endpositionen.

rE R

Nach Einstellung der Endpositionen,
die Programmierugstaste auf dem Kopf
des Motors 12 sek. lang gedriickt halten

bis zur aktievierung des Tonsignals
(x1 PIP)

Nach 6 sekunden wird der Panzer

eine AUF-AB bewegung machen

Nach 10 sekunden wird der Panzer

eine AUF-AB bewegung machen

Nach 12 sekunden wird sich der
Rollladenpanzer auf unD AB
BEWEGEN und bestatigt die

Operation mit einem Tonsignal.

(1x BIP)

ACHTUNG

Um die automatische Einstellung der Endpositionen zu deaktivieren, muss der Vorgang wiederholt werden.

Technische Anderungen vorbehalten.
Stand 2021.07.05
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ANLEITUNG ZUR PROGRAMIERUNG VON DM EV/Y-ANTRIEBEN

7.4. Einstellung der Komfortposition

[\/or dem Einstellen der Komfortposition ist es notwendig die Endpositionen einzustellen

ACHTUNG

H

H

Die Position des Rollladenpanzer

betimmen

Die STOP-Taste 6 sek. lang gedrickt

halten.

Der Antrieb wird einen AUF-AB

Bewegung machen

7.5. Loschen der Komfortposition

3Xxds

OK

Den Rollladenpanzer in der

Komfortposizion einstellen

Funf mal in zwei sekunden abstand
die STOP-Taste driicken

Nach der korrekten Einstellung bestétigt

der Antrieb das mit einem Tonsignal
(x3 BIP).

7.6. Loschen der Endpositionen

X<

2

[®)

1xdg

1Xds

2

[®)

OK

N
Wenn man zu der Komfortposition

e

rickkehren will wenn sich der
Rollladenpanzer in einer anderen
Position befindet, muss man die
STOP-Taste so lange gedrtickt
halten bis der Rollladen in die
Komfortposition zurtickkehrt.

Driicken Sie bitte die
Taste,P2" des Senders, dieses wird
Ihnen durch einen kurzen Piepton

bestatigt (x1 BIP).

Die AB-Taste betdtigen
was mit einen Tonsignal bestatigt
wird (x1 BIP)

Driicken Sie bitte die

Taste,P2" des Senders, dieses wird

Ihnen durch einen kurzen Piepton

bestatigt (x1 BIP).

Der Antrieb wird einen AUF-AB

Bewegung machen

8. AKTIVIERUNG DES IMPULS MODUS

X<

2

@)

X

L1

Driicken Sie bitte die
Taste,P2" des Senders, dieses wird

Ihnen durch einen kurzen Piepton
bestatigt (x1 BIP).

Die AUF-Taste betétigen
was mit einen Tonsignal bestatigt

wird (x1 BIP)

Die AB-Taste betdtigen
was mit einen Tonsignal bestatigt

wird (x1 BIP)

OK

[ Nach Abschluss der Programmierung
bestétigt der Motor die Optionen mit
einem Tonsignal:
(x2 BIP) - wenn die automatische
Ruckkehrfunktion aktiv ist,
(x1 BIP) - wenn die automatische
Ruckkehrfunktion nicht aktiv ist
Um den Modus zu wechseln den

N

Vorgang wiederholen

ALUPROF

Technische Anderungen vorbehalten.
Stand 2021.07.05



ANLEITUNG ZUR PROGRAMIERUNG VON DM EV/Y-ANTRIEBEN

9. AUTOMATISCHE RUCKGANGFUNKTION NACH DER HINDERNISERKENNUNG

1X¢ 1x¢

2 B

1 X<

Dricken Sie bitte die Taste,P2" des Die AB-Taste betdtigen

Senders, dieses wird lhnen durch was mit einen Tonsignal bestatigt

einen kurzen Piepton bestéatigt

(x1 BIP).

wird (x1 BIP)

Die AB-Taste betétigen
was mit einen Tonsignal bestatigt

wird (x1 BIP)

OK

( Nach Abschluss der Programmierung
bestétigt der Motor die Optionen mit
einem Tonsignal:
(x2 BIP) - wenn die automatische
Ruckkehrfunktion aktiv ist,
(x1 BIP) - wenn die automatische
Ruckkehrfunktion nicht aktiv ist
Um den Modus zu wechseln den

N\

Vorgang wiederholen

10. DIE AUSWAHL DES UBERLASTMODUS

Modus | - (Die mittlere Empfindlichkeit) Reduzierte Empfindlichkeit der Hinderniserkennung um eine Umdrehung von der Endposition

Modus Il - (Die héchste Empfindlichkeit), Reduzierte Empfindlichkeit der Hinderniserkennung um 1/5 Drehung der Welle von der Endposition.
Modus Il - (Die kleinste Empfindlichkeit), Reduzierte Empfindlichkeit der Erfassung von Hindernissen auf die gesamte Arbeitshohe.

1X¢

|1 X&

=0

1X¢

L

Dricken Sie bitte die
Taste,P2" des Senders, dieses wird
Ihnen durch einen kurzen Piepton

bestétigt (x1 BIP).

Driicken Sie bitte die Taste
,STOP" des Senders, dieses wird Ihnen
durch einen kurzen Piepton bestatigt

(x1 BIP).

Dricken Sie bitte die
Taste,AB" des Senders, dieses wird
Ihnen durch einen kurzen Piepton

bestétigt (x1 BIP).

OK

(\/\/enn der Modus | aktiv ist, fihrt der\
Antrieb eine kurze Bewegungen in
beiden Richtungen aus.

Wenn der Modus Il aktiv ist, fahrt der
Antrieb zwei kurze Bewegungen in
beide Richtungen aus.

Wenn der Modus IIl aktiv ist, fihrt der
Antrieb drei kurze Bewegungen in
beide Richtungen aus.

Um den Modus zu wechseln den
Vorgang wiederholen

11.ZURUCK ZUR WERKSEINSTELLUNG.

(Das Verfahren des Loschens von einem beliebigen Sender, entfernt alle Sender die im System mit diesem Antrieb verbunden waren und alle Endpositionen werden auch geloscht. )

1 X<

1 X<

)

1X¢

OK

Driicken Sie bitte die
Taste,P2" des Senders, dieses wird

Ihnen durch einen kurzen Piepton
bestatigt (x1 BIP).

Driicken Sie bitte die Taste

,STOP" des Senders, dieses wird lhnen

durch einen kurzen Piepton bestétigt
(x1 BIP).

Driicken Sie bitte die
Taste,P2" des Senders, dieses wird

Ihnen durch einen kurzen Piepton
bestatigt (x1 BIP).

Nach der korrekten Einstellung
bestatigt der Antrieb das mit einer

Auf-AB Bewegung.

Technische Anderungen vorbehalten.
Stand 2021.07.05
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ANLEITUNG ZUR PROGRAMIERUNG VON DM EV/Y-ANTRIEBEN

NALUPROF

ALUMINIUM SYSTEMS

Werk in Opole; Zentrale; Werk in Bielsko-Biata:

ul. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polen, ul. Warszawska 153, 43-300 Bielsko-Biata, Polen, Technische Anderungen vorbehalten.
Tel. +48 77 40 00 000, Fax +48 774000006 Tel. +48 33 81 95 300, Fax +48 33 82 20 512 Stand 2021.07.05
e-mail: aluprof@aluprof.eu



