NAVOD K NAPROGRAMOVANI TRUBKOVYCH ELEKTROMOTORU DM RADY EV/Y

Nedodrzeni téchto pokynii mize predstavovat ohroZeni zivota a zdravi. Ndvod uchovejte po celou dobu pouzivani centraly.

1. TECHNICKE UDAJE

Napajeni: 230VAC/ 50 Hz

Koncové spinace: Elektronické

Kmitocet pfenosu: 433,92 MHz

Viykon prenosu: 10 mW

Teplota pro pouZzivant: ~-10°C -~ +50°C

Stupen ochrany: P44

Dosah prenosu: 200 metrd (oteviend plocha), 35 metrl (zastavéna plocha)

Reaguje na prekazky,
Vestavény radiovy pfijimac,

Moznost naprogramovani jednoho motoru do 20 ovladac, dalsi pridané ovladace prepisuji naprogramovani stavajicich ovladacd,
MozZnost ovlddanf radiovym ovldda¢em a manudlné tlacitkovym prepinacem v systému krok za krokem,

Viyrobce si vyhrazuje toleranci pro Udaje uvedené v katalogu vzhledem k pouzivani v riznych podminkach.

Motor je kompatibilni se vsemi ovladaci fady DC, které nabizi ALUPROF S.A.

2. NAZORNE PRIPOJENI MOTORU

Po sprédvném pripojeni napajeni elektromotor vyda tfi kratké zvukové signély (x3 BIP), jestli v paméti elektromotoru je uloZen néjaky ovladac elektromotor

[provede kratky pohyb NA HORU - DOLU.

LT N PE

POZOR

- Montaz mohou provadét pouze opravnéné osoby (vyhlaska SEP do 1kV).

- Motor je uréen k pouziti v suchych mistnostech. Nesmf byt vystaven pfimému
pUsobeni atmosférickych vliva.

- Pohon by mél byt napajen samostatnym obvodem a chranén rychle pUsobici
pojistkou, napfiklad jisticem typu B10.

-
Aby systém spravné fungoval:
- je nutné pouzivat zavésy WB, WL&P, W OCTOEASY

- je nutné pouzit zaslepky nebo dorazy ve spodni listé

- je nutné prizpdsobit maximalnf to¢ivy moment elektromotoru
(Nm) do hmotnosti roletového pancire,
e nutné nastaveni hornich a spodnich krajnich poloh

negativni viiv na Zivotni prostiedy a lidské zdravi.

A, Y%

V' souladu s preapisy smérnice Evropského parlamentu a Rady 2012/19/EU ze dne 4. Cervence 2012 o odpadnich elektrickych

a elektronickych zarizenich (OEEZ) je zakdzano vyhazovat zafizeni oznacené symbolem preskrtnuté popelnice spolu s jinymi
odpady. Povinnosti uZivatele je odevzdat pouZitd zafizeni do podniku zabyvajiciho se sbérem pristroji za tcelem jejich
odpovidajici recyklace. Oznaceni zaroveri znamena, Ze zarizeni bylo uvedeno na trh po dni 13. srpna 2005. Vyse uvedené pravni
povinnosti byly zavedeny za tcelem snizeni mnoZstvi odpadd vzniklého z pouZitych elektrickych a elektronickych zarizeni a
zajisténi naleZité drovné sbéru, zpétného odbéru a recyklace. Soucdsti zarizeni nejsou nebezpecné latky, které by mély zviasté

Pravo na technické zmény vyhrazeno.
Stav ke dni 2021.07.05
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NAVOD K NAPROGRAMOVANi TRUBKOVYCH ELEKTROMOTORU DM RADY EV/Y

3. POPIS OVLADACU
DC305 DC306 DC313 DC920 DC289 DC288 DC287
DC 448 DC 661 DC 229

= G =

wood) 72 ox

POPIS: DC 1600 DC 1602

NAHORU - stisk tlacitka spousti pohyb pancife na horu. : : g .

DOLU - stisk tlacitka spousti pohyb pancite dold.
P2 - stisk tlacitka spoustf funkci naprogramovani.

K+ - stisk tlacitka prepind vysila¢ na nasledujici kanal. e A
K- - stisk tlacitka prepina vysila¢ na predchézejici kanal. _ - -

K1 - tlacitka prvniho kanalu. DOt
K2 - tlacitka druhého kanalu. = =

MODE - tlacitko aktivujici nastaveni hodin a data.

EH

A Aktivierung von SET P2 taste in Sender DC 1675 und DC 1676 erledigen wir durch
eine Kombination von Tasten,MODE" und ,K+" Gleichzeitich gedruckt.

DC 1675 DC 1676 DC 1673
+ ~ + A o A

DC1670 JC1§L DC315
= ,
-] e
O e
L« ) k2

Pravo na technické zmény vyhrazeno.
Stav ke dni 2021.07.05
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NAVOD K NAPROGRAMOVANi TRUBKOVYCH ELEKTROMOTORU DM RADY EV/Y

4. PROGRAMOVANI PRVNIHO OVLADACE.

o IXCE 2Xe | 1 X<

= OK

Stisknéte tlacitko, programovani” na Vintervalu pfiblizné dvou sekund Stisknéte tlacitko,NA HORU" Bude Po spravném provedenti
lavici elektromotoru, bude potvrzen stisknéte dvakrét tlacitko P27, které potvrzeno zvukovym signalem programovani ovladace elektromotor
zvukovym signalem (x1 BIP) bude potvrzeno zvukovycm signalem (1x BIP). provede pohyb NA HORU - DOLU.
(x2 BIP).

A Funkce zplisobi odstranéni s paméti elektromotoru dfiv ulozenych ovladacii a nastavenych krajnich poloh

5. PRIDANI DALSIHO OVLADACE.

2xJ¢

N OK

Stisknéte dvakrat tlacitko,P2"jiz

o » L Po spradvném provedenti
naprogramovaného ovladace. Bude Stisknéte tlacitko,P2"nového

programovéni ovladace elektromotor
potvrzeno zvukovym signalem (2x BIP). ovladace. provede pohyb NA HORU — DOLU.

6.ZMENA ZAKLADNIHO SMERU OTACENi MOTORU

OK

Drzet tlacitko az do momentu pohybuy

motoru NAHORU-DOLU, co znamené

*

Tlacitko,programovéni” umisténé piijetl postupu pro Zménu sméru

na hlavici elektromotoru stisknéte a otaceni motoru.

pridrzte po dobu cca 6 sekund

2Xs S 1xdg

Stisknéte tlacitko,programovani’ na Vintervalu pfiblizné dvou sekund Stisknéte tlacitko,DOLU". Bude Po spravném provedeni nastavenf
hlavici elektromotoru, bude potvrzen dvakrét stisknéte tlacitko,P2’, které potvrzeno zvukovym signalem elektromotor provede pohyb
kratkym pohybem NA HORU - DOLU bude potvrzeno zvukovym signédlem (1x BIP). NA HORU - DOLU A prejde do
(2x BIP). uZzivatelského rezimu.

Pravo na technické zmény vyhrazeno.
Stav ke dni 2021.07.05
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NAVOD K NAPROGRAMOVANi TRUBKOVYCH ELEKTROMOTORU DM RADY EV/Y

7. NASTAVOVANI KRAJNICH POLOH

7.1. Manualni nastaveni krajnich poloh

1Xds

> v

[®)

11X

2

@)

Stisknéte tlacitko,P2" Stisknéte tlacitko
,NA HORU" Bude potvrzeno

(1x BIP). zvukovym signalem (1x BIP).

Bude potvrzeno zvukovym signalem

Stisknéte tlacitko,P2" Motor vykoné pohyb DOLU-NAHORU
Bude potvrzeno zvukovym signalem

(1x BIP).

7.1.1. Horni krajni poloha

OK

"

Po dosazeni hornf polohy stisknéte
a pridrzite po dobu 6 sekund tla¢itko
,STOP"

Stisknéte tlacitko,NA HORU”

, . Hornf krajni poloha je nastavena.
Motor vykond pohyb DOLU-NAHORU o
Prejdéte do

nastaveni spodni krajni polohy.

7.1.2. Dolni krajni poloha

OK

Po dosazeni dolni polohy stisknéte
a pfidrzite po dobu 6 sekund
tlacitko,STOP”

Stisknéte tlacitko,DOLU"

Dolnf krajnf poloha byla nastavena.
Motor vykond pohyb DOLU-NAHORU Pohon automaticky opustf funkci
programovaéni a prejde do stavu

provozniho ovladani.

ALUPROF

Pravo na technické zmény vyhrazeno.
Stav ke dni 2021.07.05



NAVOD K NAPROGRAMOVANi TRUBKOVYCH ELEKTROMOTORU DM RADY EV/Y

7.2. Automatické nastaveni krajnich poloh

POZOR

- Pro automatické nastaveni koncovych poloh je nutné pouzit zavésy WB, WL&P nebo W OCTOEASY spole¢né se zéslepkami nebo dorazy ve spodnf listé.

- Varianta automatického nastavenf krajnich poloh nefunguje u pohonu fady DM45EV/Y - 40/15.

11 X< : 11 Xé| 11 X<
L

2 | 2

®) ®)

H

Stisknéte tlacitko,P2" Stisknéte tlacitko Stisknéte tlacitko,P2" Motor vykona pohyb DOLU-NAHORU

v

Bude potvrzeno zvukovym signalem ,NA HORU" Bude potvrzeno Bude potvrzeno zvukovym signalem

(1x BIP). zvukovym signalem (1x BIP). (1x BIP).

Pancif rolety se vrati do horni krajnf

Pancif dojede do hornf krajni polohy Pancif dojede do dolnf krajnf polohy polohy, elektromotor automaticky
Stisknéte tlacitko,NA HORU”
prejde do uzivatelského rezimu

7.3. Automaticka aktualizace nastaveni krajnich poloh

POZOR

- Po aktivaci funkci elektromotor kazdych 30 dni automaticky provadi proceduru aktualizace krajnich poloh, ktera se provede automaticky bez zdsahu uzivatele.

- Pro umoznéni automatické aktualizace nastaveni koncovych poloh je nezbytné pouzit zavésy WB , WL&P nebo WOCTOEASY spolecné se zaslepkami nebo dorazy ve spodnf listé
a prednastaveni koncovych poloh.

emmm

Po nastavenf krajnich poloh Po 12 sekundéch pancif rolety
proveDE POHYB NA HORU - DOLU a

stisknéte a pridrzte po dobu 12 Po 6 sekundach pancif rolety Po 10 sekundéch pancif rolety

sekund programovaci tlacitko na hlavé potvrdi provedeni operaci zvukovym
3 provede pohyb NA HORU - DOLU provede pohyb NA HORU - DOLU o
elektromotoru do momentu, az se signalem (1x BIP)

ozve zvukovy signdl (x1 BIP).

POZOR

Pro deaktivaci funkce automatického nastaveni krajnich poloh musite postup opakovat. bude potvrzeno zvukovym signalem (2xBIP).

Pravo na technické zmény vyhrazeno.
Stav ke dni 2021.07.05
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NAVOD K NAPROGRAMOVANi TRUBKOVYCH ELEKTROMOTORU DM RADY EV/Y

7.4. Urceni komfortni polohy

Pred nastavenim komfortni polohy pancife rolety je nezbytné dfivéjsi nastaveni krajnich poloh.

| J

N

OK

Pro nastaveni dfive zjisténé polohy

(komfortni), béhem které je pancif

v jakékoli poloze, je nutné pridrzet
tlacitko,STOP” na ovlddaci az do

N
J

Urcit polohu pancite Stisknéte a pridrzte tlacitko ,STOP”

po dobu 6 sekund.

7.5. Mazani pohodiné polohy

Vintervalech co 2 sekundy pét krat
stisknéte tlacitko,STOP”

Nastavit pancif do komfortni polohy

okamziku pohybu pancife smérem

Motor vykona pohyb DOLU-NAHORU do polohy (komfortni).

3Xxds

OK

Spravné provedeni nastaveni
elektromotor potvrdf zvukovym signalem
(x3 BIP).

7.6. Mazani krajnich poloh

X<

2

[®)

1xdg

1Xds

2

[®)

Stisknéte tlacitko,P2" Stisknéte tlacitko,DOLU'",

Bude potvrzeno zvukovym signalem Bude potvrzeno zvukovym signalem

(1x BIP). (1x BIP)

Stisknéte tlacitko,P2" Motor vykona pohyb DOLU-NAHORU
Bude potvrzeno zvukovym signalem

(1x BIP).

8. AKTIVACE IMPULSNIHO REZIMU

X<

> V

@)

X

: OK

L1

Po ukoncen( programovani
elektromotor potvrdi moznosti
zvukovym signdlem:
(x2 BIP) - pokud je funkce

Stisknéte tlacitko,P2" Stisknéte tlacitko,DOLU'",

Bude potvrzeno zvukovym signdlem Bude potvrzeno zvukovym signdlem

(1x BIP). (1x BIP)

automatického ndvratu aktivni,
(x1 BIP) - pokud je funkce automatického
navratu neaktivni
(1xBIP) Pro zménu rezimu je nutné postup
opakovat.

Stisknéte tlacitko,DOLU".

Bude potvrzeno zvukovym signalem

‘ ALUPROF

Pravo na technické zmény vyhrazeno.
Stav ke dni 2021.07.05



NAVOD K NAPROGRAMOVANi TRUBKOVYCH ELEKTROMOTORU DM RADY EV/Y

9. FUNKCE AUTOMATICKEHO NAVRATU POHONU PO NARAZU NA PREKAZKU

1X¢ 1x¢

1 X<

Stisknéte tlacitko,P2" Bude potvrzeno Stisknéte tlacitko,DOLU".

zvukovym signédlem (1x BIP). Bude potvrzeno zvukovym signdlem

(1x BIP)

Stisknéte tlacitko,DOLU".
Bude potvrzeno zvukovym signalem

(1x BIP)

OK

Po ukoncenf programovani
elektromotor potvrdi moznosti
zvukovym signalem:

(x2 BIP) - pokud je funkce
automatického ndvratu aktivni,

(x1 BIP) - pokud je funkce automatického
navratu neaktivni
Pro zménu rezimu je nutné postup
opakovat.

10. VYBER REZIMU REAKCE NA PREKAZKY

ReZim | - (stfednf citlivost - tovarni nastaveni) — citlivost detekce je snizena o jednu otdcku pohonu od koncové polohy.

Rezim Il - (nejvyssi citlivost) citlivost detekce je snizena o 1/5 otacky htidele od krajni polohy,

Rezim Il - (nejmensi citlivost) citlivost detekce je snizena v celé provozni vysce.

1X¢

o

|1 X&

=0

1X¢

Stisknéte tlacitko,P2".

Bude potvrzeno zvukovym signalem

Stisknéte tlacitko,STOP".

Bude potvrzeno zvukovym signdlem

Stisknéte tlacitko,DOLU".

Bude potvrzeno zvukovym signdlem

OK

( Pokud je aktivnf rezim |, tak pohon )
provede jeden kratky pohyb obéma
sméry.

Pokud je aktivni rezim Il, tak pohon
provede dva kratké pohyby obéma
sméry.

Pokud je aktivni rezim Il tak pohon
provede tfi kratké pohyby obéma

smery.
(1x BIP). (1xPIP). (1x BIP). . T ,
Pro zménu rezimu je nutné postup
opakovat.
(. J
11. NAVRAT DO TOVARNIHO NASTAVENI.
(Proces vymazanf jakéhokoliv vysilace odstranuje viechny vysilace, které byly propojené v systému s elektromotorem, a zaroven vymaze krajni polohy. )

1 X<

o

1 X<

)

1X¢

OK

Stisknéte tlacitko,P2"
Bude potvrzeno zvukovym signalem

(1x BIP).

Stisknéte tlacitko,STOP”.
Bude potvrzeno zvukovym signalem

(1x PIP).

Stisknéte tlacitko,P2".
Bude potvrzeno zvukovym signalem

(1x BIP).

Po spravném provedenti
nastaveni elektromotor provede

pohyb NA HORU — DOLU.

Pravo na technické zmény vyhrazeno.
Stav ke dni 2021.07.05
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NAVOD K NAPROGRAMOVANi TRUBKOVYCH ELEKTROMOTORU DM RADY EV/Y

NALUPROF

ALUMINIUM SYSTEMS

Zavod v Opole: Centrala; Zavod v Bielsko-Biata:

ul. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polsko, ul. Warszawska 153, 43-300 Bielsko-Biata, Polsko Pravo na technické zmény vyhrazeno.
tel. +48 7740 00 000, fax +48 774000006 tel. +48 33 81 95 300, fax +48 33 82 20 512 Stavke dni2021.07.05
e-mail: aluprof@aluprof.eu



