INSTRUCTIUNI DE PROGRAMARE A SERVOMOTORULUI TUBULAR DM BD

Nerespectarea acestui manual poate duce la raniri sau la deces. Pastrati manualul pentru referinta.

1. SPECIFICATII TEHNICE

.
-

Alimentare electrica: 230 VAC /50 Hz
Limitatoare de cursa: Electronice
Temperatura de operare: ~-10°C-~+50°C
Grad de protectie: P44

B

Unitdtile de actionare pot fi conectate in paralel intre ele, ceea ce permite sa fie controlate de la un singur conector fara a fi nevoie de

sisteme de sustinere suplimentare.

Detector de obstacole,

Producédtorul isi rezerva toleranta de date din catalog din cauza utilizarii in conditii diferite.

2. CONEXIUNI ELECTRICE

230V / 50Hz
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ATENTIE

- Instalarea motorului trebuie efectuata de persoane autorizate.

- Motorul este proiectat pentru a fi utilizat in spatii uscate si nu trebuie expus la
conditii meteorologice directe.

- Motorul trebuie sa fie alimentat de un circuit separat si protejat de o siguranta cu
actiune rapida de ex. Intrerupator de tipul B10

- Numarul maxim de dispozitive conectate in paralel depinde de capacitatea de
preluare a comutatorului i si de sarcina rezistenta pe termen lung a liniei de
alimentare (maxim 10 unitati de antrenare).

( N\
Pentru ca sistemul sa functioneze corect:

- se recomanda utilizarea inelelor de sigurantd WB, WL&P sau W OCTOEASY

SN

- se recomanda folosirea opritorilor pe lamela finalg,

2 ’/2 =

- ajustati cuplul maxim al motorului (Nm) la greutatea covorului,

\-trebuie setata pozitia limita superioard si inferioara

In conformitate cu dispozitiile Directivei Parlamentului European si al Consiliului 2012/19 / UE din 4 iulie 2012 privind

echipamentele electrice si electronice uzate (DEEE) este interzis de a plasa echipamente uzate marcate cu simbolul unui

cos de gunoi, impreund cu alte deseuri. Utilizatorul este obligat sd transfere echipamentele utilizate catre un anumit punct

de colectare pentru prelucrare corespunzatoare. Acest marcaj inseamnd, in acelasi timp, ca echipamentul a fost introdus

pe piatd dupd 13 august 2005. Aceste obligatii legale au fost introduse pentru a reduce cantitatea de deseuri generate de
echipamentele electrice si electronice uzate si pentru a asigura un nivel adecvat de colectare, de recuperare si de reciclare. In
echipamentul nu mai sunt componente periculoase, care ar avea un impact deosebit de negativ asupra mediului si a sanatatii

N / umane.

Ne rezervam dreptul de efectuare a modificarilor tehnice.
Valabil de la 2023.02.02
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INSTRUCTIUNI DE PROGRAMARE A SERVOMOTORULUI TUBULAR DM BD

3. CONECTAREA MOTORULUI CU UN CABLU DE SETARE

230V / 50Hz

O—<—

4. SETAREA MANUALA A POZITIILOR LIMITA.

I. Conectarea cu un cablu de montaj

SUPERIOARA

oF B

Prin apdsarea din nou a butonului de

programare de pe cablul de montaj,

crestem intervalul pozitiei de capat
superioara

L RN Cortina ruloului va incepe sd se
Porniti servomotorul in directia in sus.

deplaseze in sus.

OK

Cand cortina va atinge pozitia
corespunzatoare, eliberam butonul de
programare

INFERIOARA

® B=n B

Prin apdsarea din nou a butonului de

programare de pe cablul de montaj,

crestem intervalul pozitiei de capat
inferioara.

. N Cortina ruloului va incepe sd se
Porniti servomotorul in directia in jos.

deplaseze in jos

OK

Cand cortina va atinge pozitia
corespunzatoare, eliberam butonul de|
programare

A Daca motorul nu acceptd programarea, treceti la pasul 6.

z ALUPROF

Ne rezervam dreptul de efectuare a modificarilor tehnice.

Valabil de la 2023.02.02



INSTRUCTIUNI DE PROGRAMARE A SERVOMOTORULUI TUBULAR DM BD

11. Cu butonul de programare de pe capul unitatii servomotorului.

SUPERIOARA

Porniti servomotorul in directia in sus.

Cortina ruloului va incepe s& se Prin apdsarea din nou a butonului
de programare de pe servomotor

crestem intervalul pozitiei de capat

deplaseze in sus.

superioare.

OK

Cand cortina va atinge pozitia
corespunzatoare, eliberam butonul de|

programare

INFERIOARA

OK

Porniti servomotorul in directia in jos.

Cortina ruloului va incepe si se Prin apasarea din nou a butonului
de programare de pe servomotor
crestem intervalul pozitiei de capat

inferioare.

deplaseze in jos

Cand cortina va atinge pozitia
corespunzatoare, eliberam butonul de|

programare

A Daca motorul nu accepta programarea, treceti la pasul 6.

5. SETAREA AUTOMATA A POZITIILOR LIMITA.

Pentru setarea automatd a pozitiilor finale este necesar sa utilizati arcurile de siguranta WB, WL&P sau WOCTOEASY si dispozitivele de
blocare/opritori pe profilul inferior. Mai intai, trebuie programata pozitia de capat superioara. Inainte de a utiliza programarea automata

a pozitiilor de capat/limita, verificati dacé alte pozitii de capat nu au fost salvate in memoria servomotorului. Dacé da, atunci stergeti-le
mai intai pe cele existente (vedeti,stergerea pozitiilor de capat”).

Pentru a seta automat pozitiile de capat, procedati in felul urmator:
1. Porniti servomotorul in directia in sus.

2. Dacd dupd atingerea pozitiei superioare, unitatea de actionare va simti o rezistentd, se va opri si se va deplasa in directia opusa.
3. Dacd dupd atingerea pozitiei inferioare, unitatea de actionare va simti o rezistentd, se va opri si se va deplasa in directia opusa
efectuand un ciclu de control.

4. Servomotorul se va opri in pozitia de capat superioara. Pozitiile de capdt/ finale au fost stabilite.
Dupa efectuarea acestor actiuni, verificati daca setarile pe care le-ati facut au fost salvate.

Ne rezervam dreptul de efectuare a modificarilor tehnice.
Valabil de la 2023.02.02
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INSTRUCTIUNI DE PROGRAMARE A SERVOMOTORULUI TUBULAR DM BD

6. STERGEREA POZITIILOR LIMITA.

Dupa atingerea pozitiei superioare, Porniti Dupéd atingerea pozitiei inferioare,
Porniti servomotorul in directia in sus. P ] ’ L )
’ ; porniti si opriti sursa de alimentare R, porniti si opriti sursa de alimentare
servomotorul in directia in jos. v ’

(x5) In directia in sus la intervale de (x5) in directia in jos la intervale de

0,5 secunde. 0,5 secunde

Ruloul va efectua o miscare
scurtd in sus. Pozitiile de capdt au

fost sterse

- J

A Aceasta functie sterge din memoria motorului transmitatoarele memorate anterior si pozitiile limita setate.

7. FUNCTIA DE INTOARCERE AUTOMATA ATUNCI CAND ESTE INTALNIT UN OBSTACOL.

Dupa atingerea pozitiei superioare, - R Dupa atingerea pozitiei inferioare,
Porniti servomotorul in directia in sus. Porniti servomotorul in
’ ; ' porniti si opriti sursa de alimentare directia‘n jos porniti si opriti sursa de alimentare

(x3) in directia in sus la intervale de (x3) in directia in jos la intervale de
0,5 secunde. 0,5 secunde

e N e N

Daca cortina ruloului se deplaseazd o . .
B ) 3 o T Daca ruloul va efectua doud miscari
datd pe o distantd scurta in sus si in jos N L
scurte in ambele directii, unitatea a

dupa detectarea unui obstacol, atunci el )
detectat un obstacol si se opreste.

va efectua 1/4 dintr-o rotatie completd
in directia opusa

A Pentru a schimba functia, va rugam sa repetati procedura.

Ne rezervam dreptul de efectuare a modificarilor tehnice.
y Valabil de la 2023.02.02
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INSTRUCTIUNI DE PROGRAMARE A SERVOMOTORULUI TUBULAR DM BD

8. SELECTAREA MODULUI DE DETECTARE A OBSTACOLELOR

mod | - (sensibilitate medie - setat la fabricd) - sensibilitatea de detectare este scdzutd cu o rotatie a motorului din pozitia finala.

mod Il - (cea mai mare sensibilitate) - sensibilitatea de detectare a scazut cu 1/5 din rotirea axului din pozitia finala.

mod Il - (cea mai mica sensibilitate) - sensibilitatea de detectare a scazut pe intreaga indltime de lucru.

[ OK

N

R ) L Dacd modul | este activ, motorul efectueaza o singura
Cand motorul nu functioneaza, Apasati si tineti apasat butonul timp 9

apasati si tineti apasat butonul
de programare de pe capul . i 3 L
servomotorului Jinsus’. Daca modul Il este activ, motorul efectueaza doua miscari

o miscare usoara in ambele directii.
de 5 secunde. Butonul de directie ’ ’ ’

usoare in ambele directii.

Dacd modul lll este activ, motorul efectueaza trei miscari
usoare in ambele directii.

Pentru a schimba functia, vd rugam sa repetati procedura.

Ne rezervam dreptul de efectuare a modificarilor tehnice.
Valabil de la 2023.02.02
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INSTRUCTIUNI DE PROGRAMARE A SERVOMOTORULUI TUBULAR DM BD

Producator:

NALUPROF

ALUMINIUM SYSTEMS

Fabrica de productie din Opole:

str. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polonia
tel. +48 77 40 00 000, fax +48 77 40 00 006
e-mail: aluprof@aluprof.eu

Sediul Central; Fabrica de productie din Bielsko-Biata:
str. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biata, Polonia
tel. +48 33 81 95 300, fax +48 33 8220 512

Ne rezervam dreptul de efectuare a modificarilor tehnice.
Valabil de la 2023.02.02



